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SISTEMAS DE LINEAS - RETARDOS Y SU EXCITACION

INTRODUCCION

Es necesario en el interferbmetro que seri construido en el IAR,
introducir lineas de retardo en frecuencia intermedia, para compensar
la diferencia de fase que traen las sefiales que llegan a las antenas.
Con esto se logra mantener mixima la envolvente de la funcibn de sa-
lida de un interferdmetro, como se ha visto en informes anteriores.

En este informe se detallaran los tipos de conexiones de lineas
de retardos, el comando manual y automitico de ellas y medidas reali-
zadas sobre estos elementos.

TIPOS DE CONEXIONES DE LINEAS DE RETARDO

Hay dos posibles conexiones de lineas de retardo con llaves doble
inversoras, como se muestra en la figura 1 y 2.
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analizaremos las ventajas y desventajas de dichos conexionados para
poder decidir cual es el mas conveniente.

FIG.1
Ventajas:

1) Mejor aprovechamiento de las lineas de retardo; esto significa que
con las mismas secciones de lineas el retardo miximo que se produciria
con el conexionado de la FIB.l seria mayor que el que se obtendrfa con
la FIG.2 ‘

Desventaijas:

1) Menos aislacibn entre las sefiales de los canales, debido a que las
lineas de retardo permanecen introducidas en los dos canales, pudiendo
haber poca aislacién entre lineas . 2) Hay una sola llave de aislacién
entre canales. 3) El nfimero de llaves doble inversoras en funcionamien-
to es mayor que para €l conexionado de la FIG.2, por consiguiente se
introduce mayor atenuacién.

FIG.2
Ventajas:

1) Mayor aislacibn entre canales por»dos motivos: a) Las lineas de retar-
do estardn introducidas en uno de los dos canales. b) Debido a la colo-
cacién de las llaves doble inversoras hay dos de ellas interpuestas entre
canales.

Degventajas:

1) Hay menos.aprovechamiento de las lineas de retardo.

Conclusibn

Vemos como salida mis 16gica adoptar el conexionado de la FIG.2 por
los siguientes motivos.
a) Al obtener mayor aislacibémn entre canales, no desmejoramos la insensi-
bilidad del sistema a fluctuaciones de ganancia.
b) Se poseen lineas de retardos de parémetros concentrados y éstas han



sido utilizadas en conexionados similares al de la FIG.2.

MEDICIONES

Las mediciones de atenuacién y desfasajes fueron realizados sobre
una caja de lineas de retardos de parimetros concentrados marca ALLEN
AVIONICS y llaves doble inversoras marca TROMPETER ELECTRONICS, dispo-
nibles para su uso. Los graficos que se muestran a continuacién fueron
el resultado de las mediciomes.
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CONTROL MANUAL Y AUTOMATICO DE LINEAS DE RETARDO

La introduccién de las lineas de retardo en frecuencia intermedia
se produce por el empleo de las llaves dobles inversoras (red relay),
las que a su vez estan comandadas por bobinas alimentadas por una
tensibtm continua. J

La tabla de verdad y el circuito que se muestra a continuacidn nos
permitiri lograr nuestro objetivo.
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